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ПОХІДНА ФРЕШЕ В ЗАДАЧІ ОПТИМАЛЬНОГО КЕРУВАННЯ  

СИСТЕМОЮ З ЗАДАНОЮ СТРУКТУРОЮ 

 
Розглянемо систему диференційних рівнянь з заданою структурою  
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Тоді для знаходження оптимального керування можна застосувати ітераційну процедуру 

типу градієнтного спуску 
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де 0k -крок методу, UP  - оператор проекції на множину U . 

Задача 27. Знайти похідну Фреше, якщо критерій якості має вигляд 
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Задача 28. Знайти похідну Фреше для задачі оптимального керування з функціоналом (4), що 

розглядається на розв’язок системи з заданою структурою  
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